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Vorwort

Bei der Behandlung linearer Optimierungsprobleme werden mathematische
Kenntnisse bendtigt, iiber die mancher Leser noch von seiner Schulzeit her ver-
fiigen wird. Er kann dann der Lisung der gestellten Probleme im machfolgen-
den Abschnitt der Linearplanung wohl ohne gréfiere Schwierigkeiten folgen.
Den weitaus meisten Lesern wird aber die dort verwendete Symbolik der
Mengenlehre noch nicht geliufig sein. Deshalb wird im ersten Kapitel eine Ein-
fithrung in die Mengenlehre gegeben. Sie wird nur so weit getrieben, als
Sprache und Symbolik der Mengenlehre in den spiteren Ausfiihrungen der
Linearplanung Verwendung finden. Es mufl insbesondere der Begriff der Er-
fiilllungsmenge wvon Gleichungs- wund Ungleichungssystemen wverstindlich
werden.

Viele Benutzer dieses Buches werden dankbar sein, wenn in einem zweiten
Kapitel diejenigen Grundbegriffe aus der Gleichungs- und Ungleichungsliehre
und aus der Funktionentheorie aufgefrischt und zusammenfassend dargestellt
werden, die in den Rechnungen und Zeichnungen der Linearplanung auf-
treten.

Die Behandlung von linearen Gleichungssystemen gibt Veranlassung, dem Leser
eine Einfiihrung in die Determinantenlehre anzubieten. Da Determinanten und
Matrizen in der Wirtschaftstheorie immer hdufiger benutzt werden, diirfte auch
dieses Kapitel vielen Benutzern des Buches willkommen sein. Die Beherrschung
des Rechnens mit Determinanten ist aber nicht Voraussetzung fiir das Ver-
stdndnis der nachfolgenden Ausfithrungen iiber Linearplanung.

F. J. Fay
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